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DOSTREDIVA SiLA

e Sledujte pokyny v tomto materidlu, pokud jsou pro vds nesrozumitelné, nebojte se nds zeptat.
e Vase dilci i findIni zdvéry zaznamendvejte primo do textu Ci pripravenych grafii.
e Chcete-li, miiZete si napriklad pomoci mobilu priibeéh experimentu vyfotit, natocit apod.

Teoreticky tivod

Pokud téleso hmotnosti m kona rovnomérny pohyb po kruZnici, je velikost rychlosti télesa konstantni.
Presto télesu prisuzujeme zrychleni. Jedna se o takzvané dostiedivé zrychleni ag, které odpovida zméné
smeéru rychlosti. Mifi do stiredu kruznice a je vyvolavano vyslednici sil pisobicich na téleso. Ta ma stejny
smér jako zminéné zrychleni a nazyva se dostrediva sila F_d). Velikost dostiedivé sily Fy mize byt
vyjadrena nékolika zptisoby, napft.:
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kde v je velikost obvodové rychlosti télesa, r je polomér kruZnice, kterou téleso opisuje, fje frekvence
otaceni, w je thlova rychlost télesa a T je perioda jeho otacendi.

Pripojeni bezdratového siloméru k pocitaci (pomoci Bluetooth)
1. Oteviete soubor Dostrediva_sila.cmbl umistény ve sloZce Rotacni pohyb na ploSe pocitace.
2. V programu Logger Pro vyberte: Experiment — Pripojit rozhrani - WDSS — Hledat Go Wireless
zarizeni.
3. Vyberte zatizeni Born32 a stisknéte OK.

4. Senzor nastavte tak, aby na hacek nijak neptlisobil provazek spojeny s pohyblivym zavazim,
a stisknéte Ctrl + 0. Poté, co se vam objevi okno Nulovdni senzoru, stisknéte OK.

UKol 1: Ovéreni teorie

Pomoci zminéné aparatury se pokuste ovérit zavislost velikosti dostredivé sily F4 na periodé otaceni T.

1. Do pripravené sité vpravo nacrtnéte predpokladany
tvar zavislosti Fg na T.

Spustte méreni .’

Pomoci potenciometru nastavte napéti zdroje na 4 V.

Zméite dobu 10 obéhti ramene. Vypoctéte periodu T.
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KdyZ nynf stisknete modré kolecko ® , senzor bude

10 s primérovat aktualni hodnotu dostredivé sily.

6. Do policka, které se objevi, vlozte hodnotu vypoctené

periody T a stisknéte OK.
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7. Kroky 4 az 6 opakujte pro riuzné
hodnoty napéti. Doporucujeme od 4 V
zvySovat napéti pocca 0,6 Vdo 10 V
tak, abyste v grafu ziskali alespon deset
udaji.

8. Po naméreni posledniho <¢iselného
udaje ukoncete méreni: n .

9. V menu Analyza — ProloZit krivku
vyberte kiivku typu AT”2 a stiskem
Aproximovat ji zaneste to grafu.

10. Prekreslete graf (body i proloZenou
krivku) do pripravené ¢tvercové sité.

Formulujte zavér plynouci z experimentu:

Ukol 2: Uréeni hmotnosti neznamého télesa v rotujici soustavé

Nyni urcite hmotnost Cervenych ,sanék”, které piredstavovaly v predchazejicim méteni zavazi. Jak na to?
Porovnejte predpis funkce, kterou jste proloZili data v ukolu 1, se vztahem pro dostiedivou silu
v teoretickém tvodu. Koeficient A hraje roli soucinu nékolika veli¢in - kterych? Pomoci mtiZe nasledujici
tabulka:

1

Obecna rovnice kiivky (viz teorie) Fy = 4n%rm- 7z

A 1
Rovnice krivky proloZené vynesenymi body Fy= ‘T2
Polomér otaceni r=
Celkova hmotnost (zavazi + ¢ervenych sanék) m =
Celkova hmotnost zavaZzi m, =
Hmotnost ¢ervenych sanék m, =

Formulujte zaveér plynouci z experimentu:
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